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Leistungsverstarker mit
Bandkantenregler-Modul

EEA-PAM-5**-E; Serie 32

Allgemeine
Beschreibung

Der Leistungsverstarker mit
Bandkantenregler-Modul dient der
Positionsregelung einer elektro-
hydraulischen Achse mit optoelektro-
nischen Sensoren.

Ausfihrliche Funktionsbeschreibung
siehe nachste Seite.

Er besteht aus einem Leistungs-
verstarker fur Proportionalventile und
einem aufgesteckten Regelmodul.

Merkmale und Vorteile

@ Nullpunkt-Kompensation

@ Bandkantenregelung

@ Eingangssensor fur Spannung oder
Strom

Eingesetzt wird er in Bandkanten- ! ]
@ Eingebaute Testvorrichtung

regelungen und Stapelhdhenregelungen
sowie Bandmittenregelungen.

Frontplattendarstellung

LED; N [15] Wahlischalter fur Testbetrieb
[1] 24V Versorgungsspannung, grin —_ | v N el Teat v
[2] 15V Versorgungsspannung, grin — | AUTO g etrich
[3] Magnetausgang Freigabe, gelb TEST TEST| g

: Hoawe Toop — Stellung Test Regler

[4] Magnetausgang Uberlastet, rot
[5] Wegaufnehmerfehler,rot —— |
[6] Stromausgang zum Magnet, gelb
Potentiometer

[7] Uberdeckungssprung Durchfluy

[16] Testpotentiometer

LEDs

[17] Regler aktiv

[18] Sensor aul3erhalb des
Regelbereichs

Uberdeck / Potentiometer
8] Uberdeckungssprung DurchfluR3 é%
8] von P—A g e — AUTO | | ——— [19] Regelgeschwindigkeit +
LED W [20] Regelgeschwindigkeit —
[9] Freigabe Rampenbildner, gelb\ \ \ O =) LEDs .
Potentiometer \ﬁ@ T \/W ——— [21] Sollwert + aktiv
[10] Rampe Beschleunigung — S t \;\i — EZ] So!lwert— aktiv
[11] Rampe Verzégerung —— | A ~_ 11 otentiometer
MeRbuchsen B N L M [23] Sollwert +

™ ——— [24] Sollwert —

[12] MB1: Eingangssigna/
[13] 0V

[14] MB2: Wegaufnehmer Ventil A

A Magnetstrom fur Baureihe EEA-PAM-523/525-E.

B MeRbuchsen @2mm.

MeRbuchsen

[25] MB3: Sensor mit Stromausgang
nicht invertierend

[26] MB5: Sensor normiert + 10V

[27] MB6: Reglerausgang

[28] MB4: Sensor mit Stromausgang
invertierend

C€

Dieses Produkt entspricht den Anforderungen der EU-Vorschrift zur elektromagnetischen Kompatibilitat (EMC) 89/336/EEC, Erganzung
91/263/EEC, 92/31/EEC und 93/68/EEC, Artikel 5. Anweisungen zum Einbau mit maximalem Schutz sind in dieser Veréffentlichung und
in der Publikation 2468 ,Anweisung fur die Verdrahtung von elektronischen Vickers-Produkten* enthalten. Schaltungen, fir die diese
Vorschrift zutrifft, sind mit dem Symbol (Elektromagnetische Kompatibilitat [EMC]) gekennzeichnet.
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Funktion

Die Lage einer Materialkante wird
beriihrungslos uber einen opto-
elektronischen Sensor erfaf3t und mit
einem elektrischen Signal aus den
Bereichen 0...20 mA, 4...20 mA, 0...10V
oder 0...24V zum Bandkantenregler
Ubertragen. Liegt die Materialkante nicht
in der Mitte des Erfassungsbereiches
des Sensors, so wird vom Regelmodul
ein Stellsignal fur den Leistungs-
verstarker gebildet. Dieser steuert ein
Proportionalwegeventil an, und in
Verbindung mit einem hydraulischen
Antrieb werden die Abweichungen
ausgeregelt.

Wird durch das Schaltsignal
»Automatik« der Reglerbetrieb aktiviert,
so fahrt der Antrieb die Materialkante in
den Erfassungsbereich des Sensors.
Auf der Frontplatte kann die Regel-
geschwindigkeit fur zwei
Bewegungsrichtungen eingestellt
werden. Befindet sich die abgetastete
Materialkante auf3erhalb des

Erfassungsbereichs des Sensors, so
wird ein Schaltsignal fiir eine tUber-
geordnete Steuerung vom Regler
ausgegeben.

Ist der Regler nicht aktiviert, so kann der
Antrieb auch gesteuert verfahren
werden. Mit den Schaltsignalen »Set +«
oder »Set —« werden die dafir
notwendigen Werte »Sollwert +« und
»Sollwert —« auf den Leistungs-
verstarker gegeben.

Durch einen in der Frontplatte
integrierten 3-Stellungs-Wahlschalter
und ein Handpotentiometer lassen sich
die wesentlichen Funktionen des
hydraulischen Antriebes sehr leicht in
Betrieb nehmen und testen. Uber die
Frontplatte erreichbare Mef3buchsen
erleichtern Messungen und
Einstellungen.

Typenschlussel

Verstarker Typ Fir Ventil

EEA-PAM-523-E-32 KDG4V-3 Nur mit Spulen
EEA-PAM-525-E-32 KDG4V-5 Typ “H”
EEA-PAM-533-E-32 KFDG4V-3

EEA-PAM-535-E-32 KFDG4V-5

EEA-PAM-541-E-32 KHDG5V-5/7/8 mit Nullschnitt/Hauptstufe
EEA-PAM-553-E-32 KSDG4V-3

EEA-PAM-561-E-32 KFDG5V-5/7

EEA-PAM-568-E-32 KFDG5V-8

EEA-PAM-581-E-32 KHDG5V-5/7/8




Kenngrol3en

Stromversorgung zbd32 | Siehe geeignete Basis-Verstérker, z.B. fur EEA-PAM-535-E-32
siehe EEA-PAM-535-A-32
Steuerspannung (Ausgang) z22 | +15V nur fir LVDTs
Signal-Differenzeingénge:
Sensorspannung, nicht invertierend d2 | +24V max., R; = 100 kQ
Sensorspannung, invertierend d6 | 24V max., R; = 100 kQ
Sensorstrom, nicht invertierend d8 | 20 mA max., R; = 100Q
Sensorstrom, invertierend d12 | 20 mA max., R; = 100Q
Schalteingénge (optoentkoppelt):
Set + d22 | 24V DC nom., 20 bis 40V DC max., R; = 2,7 kQ
Set — d20 | 24V DC nom., 20 bis 40V DC max., R;= 2,7 kQ
Automatik d18 | 24V DC nom., 20 bis 40V DC max., R;= 2,7 kQ
Freigabe Endstufe z24 | aktiv =9,8...40V
gesperrt = 0...4,8V oder offen, R; = 47 kQ
Freigabe Rampe b24 | aktiv = 9,8...40V
gesperrt = 0...4,8V oder offen, R; = 47 kQ
Schaltausgang (optoentkoppelt)
AufRerhalb Regelbereich d24 | 24V DC nominal, kurzschluf3fest. Iyax = 100 mA

Potentiometers:
Uberdeckungssprung

Rampe
Regelgeschwindigkeit

Sollwerte

Separate Einstellung fur A und B

0...50% vom Maximalwert

Separate Einstellung fur Beschleunigung und Verzégerung
50 ms...5s

Separate Einstellung fir Vorwarts und Rickwarts
5...100%

Separate Enstellung fur Vorwarts und Rickwarts

0...100%

MeRbuchsen (Die laufenden Nummern
entsprechen der Numerierung auf der
Frontplatte und im Anschluf3schema)

MB1: Eingangssignal Leistungsverstarker + 10V

MB2 Wegaufnehmer Ventil +10VA

MB3: Sensor mit Stromausgang nicht invertierend
0...20V =0...20 mA

MB4: Sensor mit Stromausgang invertierend
0...2V=0...20 mA

MBS5: Sensor normiert + 10V

MB6: Reglerausgang + 10V

Alle MeRbuchsen Ra = 10 kQ kurzschluf3fest

Alarm Ausgang:
Einstellung Alarm
Signal

Reset nach Fehler

z12

Freigabe Verstarker (an Kontakt z24)

Wenn Alarm aktiviert ist

Ausgang = Spannung minus 2V; | = 50 mA max.

Nach Stromabschaltung. (Zustand wird bis Reset gespeichert)
Ausgang = 0 bis +£2V

Ausgangswiderstand = 50 Q

Freigabe zuriicknehmen und wieder einstellen an Kontak z24

Testeinrichtung

3-Stellungs-Wahlschalter fir

— Test Ventil

— Test Regler

— Automatikbetrieb

Vorsicht: Vor Wahlschalter-Einstellung auf “Test valve” oder “Test loop”
sicherstellen, daf} das Testpotentiometer auf “0” steht, andernfalls kdnnten
abrupte Bewegungen am Verbraucher auftreten.

Fortsetzung néchste Seite



Umgebungstemperatur 0...50°C
Lagertemperatur —25...485°C
Masse ca. 0,4 kg
Einbau-und Inbetriebnahmeanleitung

(wird mit Produkt geliefert) 9170
Anweisung fir die Verdrahtung von

elektrischen Produkten 2468
Anwendungshinweise (auf Anfrage erhaltlich) | 9062

Zusatzliche Produkte:
Stromversorgungseinheit
Elektronik-Zubehor
Tragbares Testgerat

Siehe Katalog:
2419
2460
2462 und 2315

A Magnetstrom fiir Baureihe EEA-PAM-523/525-E.



Anschluf3schema

Beispiel EEA-PAM-533/535-E A

Zu Anschlul? dse Ventils siehe Produktinformation
des Basis-Verstarkers EEA-PAM-5**-A-32.

d22
-—%’7
Set +¢ N

| 420
Set— <J‘—§“—

Automatic (—d&%i
R\ Y

S

Logiknull J_dZS—[

()
2 .
<4 Nicht d2
£ inver- =
9 tierend | d4 D
()] -
c
2 d6
S Inver- G
5 tierend
» MP4
(0]
£ Nicht | ds
'g inver-
‘g tierend ‘dl
£ D
o
& Inver- di
tierend
MefRbuchse
MB3

{3 Verstarkung
@ Nullpunkt

,
%

24\//‘#Z

4 bdz32 {

Leistungsnull bdz3Q ‘)—

b24

k

s

i

]

T

Freigabe
Rampenbildner

224
Freigabe

Logiknull
z12

b26

24V DC
Strom-
versorgung

Freigabe
Rampenbildner

Freigabe
Endstufe

Status
Ausgang
Endstufe

N TN

b28 ( Magnet A

\ V o+ MeRbuchse
L[ MB1 O
Sollwert
Sollwert +
[
()]
c
3
$m
MeRbuchse S -
MB6 g =
Regelausgang o5
P 7))

V

D

JUlL

e

\1/7

[MB*] bezeichnet die Nummer der

+ Kundenseitiger Masseanschlul3.
A Siehe FuRBnote am Ende der “Anwendungsbeispiele”.
B Magnetstrom fiir Baureihe EEA-PAM-523/525-E.

A

Warnung: Elektromagnetische Kompatibilitat (EMC)

Es muR sichergestellt werden, daf3 der Verstarker gemaf? dem Anschlu3schema in dieser Verdffentlichung verdrahtet ist. Um den
wirksamen Schutz des Elektroschaltschranks zu gewahrleisten, missen die Ventil- Anschiufplatte oder der Systemblock und die

‘ ‘ } Auto } ‘ . 226 N 7N
g TR
111 E™LTE &), D[l it
- o = = o :
T 8 - Ge acd 32 & =
£ 0 Regel- TS ESE ER < M - -
o DO £ ¢ N agnet:
2 3 | | gesch SRE83 88 2. | swom 47 TN
= windigkeit [Ty P . ‘ ‘ ‘ ‘
, S- gs b14[ |LVDT
— Automatic AN v 22 Q Ll .
MeRbuchse :I J/JEA - 2o Y
MB5 Loop 7] Valve Sollwert — MeRbuchse Fehler ,ﬁz
Sensorsignal Wahlschalter fiir MB2 Istwert Wegauf-"
normiert Testbetrieb LVvDT H nehmer d26
| D +24V
_ d24
ﬁZQ K Schaltausgan
| Y2 auBerhalb Regelbereich d28
Mefbuchse in der Frontplattendarstellung [ Logiknull
- - - - - Anschlul? des
Ventils siehe

AnschluBtabelle,
nachste Seite

Kabelabschirmung an einen geeigneten Erdungspunkt angeschlossen werden. Fir den integrierten Verstarker muf3 der 7-polige
Metall-Steckverbinder, Teil-Nr. 934939, verwendet werden.
In allen Fallen missen das Ventil und das Kabel so weit wie méglich von der Quelle elektromagnetischer Strahlung (z. B. Hochspannungs-
kabeln, Relais und bestimmten tragbaren Funksendegeréaten usw.) entfernt sein. Schwierige Umgebungsbedingungen kénnen zusétzliche
Abschirmungen erforderlich machen, um Uberlagerungen zu vermeiden.



Anschlul3tabelle fur Proportionalventile

Leistungsver- Magnet an  Magnet ohne Wegaufnehmer an Vorsteuerventil Wegaufnehmer an Hauptstufe
starker Typ Wegauf- Wegauf- (schwarzer Stecker): (grauer Stecker):
nehmer bzw. nehmer bzw.
hydr. Vorsteuer- Kontakt Kontakt
Anschlul3 B ventil 1 2 3 4 1 2 3 4
EEA-PAM-523-E-32 b26/b28 226/z28 - - - c - - - c
EEA-PAM-525-E-32 b26/b28 226/z28 - - - 2 - - - 3
EEA-PAM-533-E-32 b26/b28 226/z28 - - - o bl4 z22 ble &
EEA-PAM-535-E-32 b26/b28 z26/z28 - - - Eé bl4 z22 bl6 §
EEA-PAM-541-E-32 — z26/z28 z14 722 716 O bl4 z22 bl6 o
EEA-PAM-553-E-32 — 726/z28 - - - < bl4 z22 ble £
EEA-PAM-561-E-32 — z26/z28 - - - = bl4 z22 bl6 =
EEA-PAM-568-E-32 — z26/z28 - - - § bl4 z22 bl6 %
EEA-PAM-581-E-32 — z26/z28 z14 z22 716 bl4 z22 bl6
Einbauabmessungen Ansicht_en.@_‘gr
3 HE-Einschubeinheit nach IEC 297 Projektion
Messerleiste nach DIN 41612
Bauform F 48
Reihe ,z"
Reihe ,b”
Reihe ,d”
Bundschrauben M 2,5 x 11 lang zur ) Platzl;edarf far BéstUckung
Befestigung werden mitgeliefert
—ipes
_ o P M
iciiers
122,4
128,4 100
Typen-
bezeichnung 8
3 - Lﬁ ¢
R —— J—r 14,2
f f f

|

~— 503 — 17524 ——




Anwendungsbeispiele

Verstarker EEA-PAM-533/535-E mit Ventilen KFDG4V-3/5 A

Bandkantenregler, Stapelhéhenregler
Positionsgeber mit Stromausgang

Positionsgeber mit Spannungsversorgung

Strom- Strom-
] versorgung versorgung
24V d26  bdza2 2N 24V 426  bdz3z2 24V
Set+ d22 | 4sa0| LeiStungs- 24V Set + d22 | 4,50 LEIStUNGS- 24V
_~ Set— 420 null T _~_ Set— 420 null T
Automatik d18 124 Freigabe | Automatik 418 224 Freigabe |-
Endstufe Endstufe
Schaltausgang Freigab Schaltausgang Freioab
Rerhalb b24| o de0e” | ayBerhalb b24| 9o |
24V %ﬁ d24 Rampe 24V Rlbbh d24 Rampe
o e T P e | P
ogiknu ogiknu
g 428 228Yﬁ2( 9‘ 9 d2s 728 %WWU 2( g‘
] KFDG4V-3/5 . KFDG4V-3/5
Us bzej;f;ﬁﬁlirl Us b26 ‘IT""T? 1
* b2gl || 2 | Magnet * b2gl | || 2 | Magnet
77777 AE———Y | - T T - == |
(To...zo mA q} 12 bleﬁ—ﬁz— | ﬁ 0...10V Q I 16 A 2 |
al Sensornull | 222/ I wegauf- Al Sensornull | 222/ I wegauf-
I ———fi‘ d10 b144f—f—7777 1 | nehmer U ,,,,1,‘ d4 blal 1y 1 | nehmer
Positionsgeber = 1 1 Positionsgeber = r i
Bandmittenregler
Positionsgeber mit Stromausgang Positionsgeber mit Spannungsausgang
Strom- Strom-
] versorgung versorgung
24V 426 bdza2d T2V Y28V 426 bdzzz T2
Set+ d22 bdz30 Leistungs- 24V 7 Sett lgpp bdz3d Leistungs- 24V
Sl null 1 ——See g0 null 1
~ Automatik d1s o4 Freigabe - ~ Automatik dis 124 Freigabe e
Ze%Endstufe | Endstufe
Schaltausgang Freicabe Schaltausgang Freigabe
auRBerhalb b24 5>~ — auBerhalb b4ty
—~————d24 Rampe - d24 Rampe
24V Regelbereich P 24V Regelbereich
Logiknull -1 Logiknull —— 717
| 9 d28 226+ Maghet | 9 d2g8 22611 A Machet
I || 2 | Magne L L 2 | Vagne
*UB 228 ——— | Ug 228 r,,,,y ‘
N f * n N
No.20ma | d12 B ] 4 0..10V_ 1| g - ]
s/ ‘ ‘ R KFDG4V-3/5 s/ ‘ ; . KFDG4V-3/5
|| | Sensornull | 410 - uls Sensornull ! da - t
7 bzegirl ”"1/ bZG‘L\ i
*UB = b28 \\7777\\2 Mag?et Us - b28 \\7777\\ 2 Mag?et
***** e~ b E N A3
lo.2oma '} g D260 izl 010V lgs O] T2,
S f ! 722 5| Wegauf- ) ‘ . 222 | Wegauf-
I l Sensornull | a 11 | nehmer U l Sensornull | . ‘, . ‘, 1 | nehmer

-~ Ai‘ ufjﬁi;
Positionsgeber = E -

A Andere Verstarker/Ventil-Kkominationen unterscheiden sich in
Bezug auf LVDT-und Magnetanschlisse; siehe Katalog fir
entsprechenden Basis-Verstarker EEA-PAM-5**-A-32.

777711‘ d10 b14 Tf,,,,i L

Positionsgeber

R Kundenseitiger Masseanschlul3.




